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¦th½hwb=bN: 

Horizon 57 ve verzi 1.4 je ŜȄǇŜǊƛƳŜƴǘłƭƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧΦ ½ŀǌƝȊŜƴƝ ƴŜƴƝ ǎŎƘǾłƭŜƴƻ ǇǊƻ 

ƭŜǘŜŎƪȇ ǇǊƻǾƻȊ ŀ ƧŜƘƻ ǳȌƛǾŀǘŜƭ ƴŀ ǎŜōŜ ǇǌŜƧƝƳł ǾǑŜŎƘƴŀ ǊƛȊƛƪŀ ǎǇƻƧŜƴł ǎ jeho 

ǇƻǳȌƛǘƝƳΦ 



Horizon 57 -- uȌivatelský manuál 

 

4   JE Avionics® 202 2 

1 ¨ǾƻŘ 

5ŠƪǳƧŜƳŜ Ȋŀ ȊŀƪƻǳǇŜƴƝ ǎŘǊǳȌŜƴŞƘƻ ƭŜǘŜŎƪŞƘƻ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ IƻǊƛȊƻƴ ртΦ  ¢Ŝƴǘƻ ŘƻƪǳƳŜƴǘ ōȅ ±łƳ ƳŠƭ 

ƴŀōƝŘƴƻǳ ǾǑŜŎƘƴȅ ŘǻƭŜȌƛǘŞ ƛƴŦƻǊƳŀŎŜ ƪ ȊłǎǘŀǾōŠΣ ƛƴǎǘŀƭŀŎƛ ŀ ǇƻǳȌƝǾłƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ  

 

1.1 ±ǑŜƻōŜŎƴȇ ǇƻǇƛǎ 

Horizon 57 ƧŜ ǇƭƴŠ ŜƭŜƪǘǊƻƴƛŎƪŞ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ ȊŀǌƝȊŜƴƝΣ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝŎƝ ǳȌƛǾŀǘŜƭƛ ƪƻƳǇƭŜȄƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ǵŘŀƧŜ. ½ŀǌƝȊŜƴƝ 

ǎŜǎǘłǾł Ȋ 3-ƻǎŞƘƻ ŀƪŎŜƭŜǊƻƳŜǘǊǳΣ о-ƻǎŞƘƻ ƎȅǊƻǎƪƻǇǳΣ ōŀǊƻƳŜǘǊǳ (statickȇ tlak), ŘƛŦŜǊŜƴŎƛłƭƴƝƘƻ 

barometru (dynamickȇ tlak) ŀ Dt{ ǇǌƛƧƝƳŀőŜΦ ±ǎǘǳǇƴƝ ǵŘŀƧŜ Ƨǎƻǳ ȊǇǊŀŎƻǾłƴȅ ǇƻƳƻŎƝ !Iw{ όAttitude 

and Heading Reference SysteƳύ ŀƭƎƻǊƛǘƳǻ ŀ ƴłǎƭŜŘƴŠ ǇǊŜȊŜƴǘƻǾłƴȅ ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ ŘƛǎǇƭŜƧŜ ǳȌƛǾŀǘŜƭƛΦ 

tƻǳȌƛǘł ǎŜƴȊƻǊƛƪŀ ƧŜ ǇƭƴŠ ŘƛƎƛǘłƭƴƝ ōŜȊ ƧŀƪȇŎƘƪƻƭƛǾ ǇƻƘȅōƭƛǾȇŎƘ őłǎǘƝΦ ½ŀǌƝȊŜƴƝ ƻōǎŀƘǳƧŜ ŘǾƻǳƧłŘǊƻǾȇ 

ǇǊƻŎŜǎƻǊΣ ƪŘŜ ǇǊǾƴƝ ƧłŘǊƻ ǎƭƻǳȌƝ ǾȇƭǳőƴŠ ƪŜ ȊǇǊŀŎƻǾłƴƝ ƴŀƳŠǌŜƴȇŎƘ ǵŘŀƧǻ ŀ ŘǊǳƘŞ ƧłŘǊƻ ǎƭƻǳȌƝ ƪŜ 

ȊƻōǊŀȊŜƴƝ Řŀǘ ƴŀ ŘƛǎǇƭŜƧƛΦ 

 

1.2 Princip a funkce AHRS 

!Iw{ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ IƻǊƛȊƻƴ рт ȊƻŘǇƻǾƝŘł Ȋŀ ǳǊőŜƴƝ ƛƴŘƛƪƻǾŀƴȇŎƘ ǵƘƭǻ ƪƭƻƴŠƴƝΣ ƪƭƻǇŜƴƝ ŀ ȊŀǘłőŜƴƝΦ 

½łƪƭŀŘƴƝƳ ǇǊƛƴŎƛǇŜƳ ƧŜ ƳŀǘŜƳŀǘƛŎƪł ǎȅƴǘŞȊŀ ǵŘŀƧǻ Ȋ ƎȅǊƻǎƪƻǇǳ όƳŠǌƝŎƝŎƘ ǵƘƭƻǾƻǳ ǊȅŎƘƭƻǎǘύ ŀ 

ŀƪŎŜƭŜǊƻƳŜǘǊǻ (ƳŠǌƝŎƝŎƘ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ)Φ ¨ŘŀƧŜ Ȋ ƎȅǊƻǎƪƻǇǻ Ƨǎƻǳ ƛƴǘŜƎǊƻǾłƴy cca. 300x za sekundu, 

s ǇǌŜŘǇƻƪƭŀŘŜƳ ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝ ǵƘƭƻǾŞ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ƳŜȊƛ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇƳƛ ƛǘŜǊŀŎŜƳƛΦ ±ŜǑƪŜǊŞ elektronickŞ MEMS 

gyroskopy ǾǑŀƪ ǾȅƪŀȊǳƧƝ ŎƘȅōǳΣ ƪǘŜǊł ǎŜ ǎ ƪŀȌŘƻǳ ŘŀƭǑƝ ƛǘŜǊŀŎƝ ƪǳƳǳƭǳƧŜΦ ½ ǘƻƘƻǘƻ ŘǻǾƻŘǳ ƧŜ ǘŀƪ ƴǳǘƴŞ 

ƴŀƳŠǌŜƴŞ ǵŘŀƧŜ ƪƻǊƛƎƻǾŀǘ ŦƛȄƴƝ ǾŜƭƛőƛƴƻǳ ς zemskou ƎǊŀǾƛǘŀŎƝ ς ƳŠǌŜƴƻǳ ŀƪŎŜƭŜǊƻƳŜǘǊȅΦ WŜƭƛƪƻȌ ǾǑŀƪ 

ƴŀ ƭŜǘŀŘƭƻ ōŠƘŜƳ ƭŜǘǳ ǇǻǎƻōƝ ŘŀƭǑƝ ǇǊǾƪȅ ƛƴŜǊŎƛłƭƴƝŎƘ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ όƴŀǇǌΦ Ǉǌƛ ȊŀǘłőŎŜΣ ȊǊȅŎƘƭƻǾłƴƝύΣ ƧŜ ƴǳǘƴŞ 

ǘŀǘƻ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ ǎŜǇŀǊƻǾŀǘ ƻŘ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ ƎǊŀǾƛǘŀőƴƝƘƻΦ Y ǘƻƳǳ ǵőŜƭǳ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ƳŠǌŜƴƝ ǇǊŀǾŞ ǾȊŘǳǑƴŞ 

ǊȅŎƘƭƻǎǘƛΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ Ǿ ƻƳŜȊŜƴŞ ƳƝǌŜ ƛ ǘǊŀǙƻǾŞ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛΦ YǳǊȊ ƧŜ ǎǘŀƴƻǾŜƴ ǾȇƘǊŀŘƴŠ Ȋ ǵŘŀƧǻ Dt{Σ ǵŘŀƧŜ 

ȊŀǘłőƪƻƳŠǊǳ pak z ƎȅǊƻǎƪƻǇǻΦ  

tǌŜǎƴƻǎǘ a9a{ ƎȅǊƻǎƪƻǇǻ ŀ ŀƪŎŜƭŜǊƻƳŜǘǊǻ ƧŜ ǾŜƭƛŎŜ ȊłǾƛǎƭł ƴŀ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘŠΦ ½ ǘƻƘƻǘƻ ŘǻǾƻŘǳ ƧŜ 

ȊŀǌƝȊŜƴƝ ǾȅōŀǾŜƴƻ ǘŜǇƭƻǘƴŠ-ƪƻƳǇŜƴȊŀőƴƝƳ ŀƭƎƻǊƛǘƳŜƳ. NƛŎƳŞƴŠ Ǉǌƛ ƴƝȊƪȇŎƘ ǘŜǇƭƻǘłŎƘ όƴƛȌǑƝŎƘ ƴŜȌ 

cca. 10 /ύ ƳǻȌŜ ŘƻőŀǎƴŠ ŘƻƧƝǘ ƪ ŘǊƻōƴȇƳ ƴŜǇǌŜǎƴȇƳ ƳŠǌŜƴƝƳ ǵƘƭǻ ƪƭƻƴŠƴƝκƪƭƻǇŜƴƝΦ tƻ ǳǎǘłƭŜƴƝ 

ǘŜǇƭƻǘȅ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƴŀ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘǳ όƳŀȄΦ р Ƴƛƴǳǘύ se ǾǑŀƪ ǇǌƝǇŀŘƴŞ ƻŘŎƘȅƭƪȅ ŜƭƛƳƛƴǳƧƝΦ 

tǊƻ ǎǇǊłǾƴŞ ȊƻōǊŀȊŜƴƝ ǵƘƭǻ ƪƭƻƴŠƴƝ ŀ ƪƭƻǇŜƴƝ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǳŘǊȌƻǾŀǘΣ ǇƻƪǳŘ ƳƻȌƴƻ ƪƻƻǊŘƛƴƻǾŀƴȇ ƭŜǘΦ DŜƭǑƝ 

ƭŜǘ ƴŜƪƻƻǊŘƛƴƻǾŀƴƻǳ Ȋŀǘłőƪƻǳ ƳǻȌŜ ȊǇǻǎƻōƛǘ ǾȅŎƘȇƭŜƴƝ ȊƻōǊŀȊƻǾŀƴȇŎƘ ƘƻŘƴƻǘΦ wƻǾƴŠȌ ǇǊǳŘƪŞ ȊƳŠƴȅ 

ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ ƭŜǘŀŘƭŀ όƴŀǇǌΦ Ǉǌƛ ŀƪǊƻōŀŎƛƛύΣ ǇǌƝǇŀŘƴŠ ƧƛƴŞ ƴŜǎǘŀƴŘŀǊŘƴƝ ǊŜȌƛƳȅ ƭŜǘǳ ƳƻƘƻǳ ƪǊłǘƪƻŘƻōŠ 

ƴŜǇǌƝȊƴƛǾŠ ƻǾƭƛǾƴƛǘ ƛƴŘƛƪƻǾŀƴŞ ǵƘƭȅ ƪƭƻƴŠƴƝ ŀ ƪƭƻǇŜƴƝΦ tƻ ƻōƴƻǾŜƴƝ ǳǎǘłƭŜƴŞƘƻ ƪƻƻǊŘƛƴƻǾŀƴŞƘƻ letu 

ǾǑŀƪ ŘƻƧŘŜ ƻǇŠǘ ke stabilizaci ƴŀ ǎǇǊłǾƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅΦ  
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1.3 ¢ŜŎƘƴƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ 
 

Tab. 1 ς ¢ŜŎƘƴƛŎƪŞ ǇŀǊŀƳŜǘǊȅ 

Parametr Hodnota 

Hmotnost 115 g 

wƻȊƳŠǊȅ 64 x 67 x 44 mm 

tǊƻǾƻȊƴƝ ƴŀǇŠǘƝ 8ς30 V DC 

Proud 150 mA @ 12 V Ǉǌƛ ǇƭƴŞƳ ǇƻŘǎǾƝŎŜƴƝ ό1,68W) 

tǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘŀ 0 / ŀȌ Ҍор C 

aƻƴǘłȌƴƝ ƻǘǾƻǊ 57 mm 

¦ŎƘȅŎŜƴƝ  пȄ ǑǊƻǳō aп 

aŠǌƝŎƝ ǊƻȊǎŀƘ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ  +/-8 G 

Displej TFT IPS 320x240Σ ǎǾƝǘƛǾƻǎǘ мллл ŎŘκƳ2 

.ŀǊƻƳŜǘǊƛŎƪŞ őƛŘƭƻ ŘƛƎƛǘłƭƴƝΣ ǊƻȊƭƛǑŜƴƝ мн-ōƛǘǻ 

wŜƭŀǘƛǾƴƝ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ōŀǊƻƳŜǘǊǳ +/- 0,5m 

wƻȊǎŀƘ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ vbI 900 ς 1100 hPa 

Rozsah IAS 30 ς 350 km/h 

Procesor 2 x 240 MHz 

Dt{ ŀƴǘŞƴŀ !ƪǘƛǾƴƝΣ ƴŀǇłƧŜŎƝ ƴŀǇŠǘƝ о-5V, SMA konektor 

Konektivita Wi-Fi 

 

 

1.4 wƻȊƳŠǊȅ 
 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 1 ς ±ƴŠƧǑƝ ǊƻȊƳŠǊȅ 
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2 Instalace 

2.1 ±ŀǊƻǾłƴƝ ǇǌŜŘ ƳƻȌƴȇƳ ǇƻǑƪƻȊŜƴƝƳ ŘƛǎǇƭŜƧŜ 

Z ŘǻǾƻŘǳ ƪƻƴǎǘǊǳƪŎŜ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ Řōłǘ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǇƻȊƻǊƴƻǎǘƛ Ǉǌƛ ƳƻƴǘłȌƛ ƘƻǊƴƝŎƘ ǑǊƻǳōǻ 

ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ 5ƛǎǇƭŜƧ ƧŜ ǳƳƝǎǘŠƴ Ȋŀ ǘŠƳƛǘƻ ǑǊƻǳōȅ ŀ ǇǌƝƭƛǑ ŘƭƻǳƘŞ ǑǊƻǳōȅ ōȅ ȊǇǻǎƻōƛƭȅ ƧŜƘƻ ƴŜǾǊŀǘƴŞ 

ǇƻǑƪƻȊŜƴƝΦ ½ ǘƻƘƻǘƻ ŘǻǾƻŘǳ ŘǻǊŀȊƴŠ ŘƻǇƻǊǳőǳƧŜƳŜ ǇƻǳȌƝǘ ǇƻǳȊŜ ƻǊƛƎƛƴłƭƴƝ ǑǊƻǳōȅ ŘƻŘŀƴŞ 

s ǇǌƝǎǘǊƻƧŜƳΦ tǌƛ ǇƻǳȌƛǘƝ ǘŠŎƘǘƻ ǑǊƻǳōǻ (M4x6) ƧŜ ƴǳǘƴŞ Řōłǘ ƴŀ ǘƻΣ ŀōȅ ōȅƭŀ ǇǌƝǎǘǊƻƧƻǾł ŘŜǎƪŀ ǎƛƭƴł 

ƳƛƴƛƳłƭƴŠ 2,5 mm. V ǇǌƝǇŀŘŠ ƧƛƴŞ ǘƭƻǳǑǙƪȅ ŘŜǎƪȅ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇƻǳȌƝǘ ǇƻŘƭƻȌƪȅΣ ǇǌƝǇΦ zvolit vhodnou ŘŞƭƪǳ 

ǑǊƻǳōǻ ŘƭŜ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝƘƻ vzorce:   dmax  Ґ оΣрƳƳ Ҍ ǘƭƻǳǑǙƪŀ ǇǌƝǎǘΦ ŘŜǎƪȅ 

 

 

 

 

 

Obr. 2 ς yŜȊ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜƳ ς ŘŜǘŀƛƭ ǳƳƝǎǘŠƴƝ ŘƛǎǇƭŜƧŜ ǇƻŘ ƘƻǊƴƝƳƛ ȊłǾƛǘȅ ǇǊƻ ǑǊƻǳōȅ 

 

2.2 aŜŎƘŀƴƛŎƪł ȊłǎǘŀǾōŀ 

tǌƝǎǘǊƻƧ ƧŜ ǳǊőŜƴ ǇǊƻ ȊłǎǘŀǾōǳ Řƻ ǇŀƭǳōƴƝ ŘŜǎƪȅ ǎŜ ǎǘŀƴŘŀǊŘƴƝƳ ǾȇǌŜȊŜƳ ǇǊƻ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ 57 mm ǇƻƳƻŎƝ 

őǘǾŜǌƛŎŜ ǑǊƻǳōǻ aпΦ wƻȊǘŜő ǑǊƻǳōǻ ǊƻǾƴŠȌ ƻŘǇƻǾƝŘł ǎǘŀƴŘŀǊŘǻƳ όǾƛȊ ƻōǊΦ 3).  !ōȅ ǎŜ ǇǌŜŘŜǑƭƻ 

ǾƴƛǘǌƴƝƳǳ ǇƴǳǘƝ Ǿ ǘŠƭŜ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ȊŀƧƛǎǘƛǘΣ ŀōȅ ōȅƭŀ ǇǌƝǎǘǊƻƧƻǾł ŘŜǎƪŀ ȊŎŜƭŀ ǇƭƻŎƘłΦ tǌƝǇŀŘƴŞ 

ǾƴƛǘǌƴƝ ǇƴǳǘƝ ƴŜƎŀǘƛǾƴŠ ƻǾƭƛǾƶǳƧŜ ƴŀƳŠǌŜƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅ ƪƭƻƴŠƴƝκƪƭƻǇŜƴƝ. wƻǾƴŠȌ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ƴŜŘƻǘŀƘƻǾŀǘ 

ǑǊƻǳōȅ ǇǌŜƘƴŀƴȇƳ ƳƻƳŜƴǘŜƳΣ ƪǘŜǊȇ ǘŀƪŞ ǾȅǾƻƭłǾł Ǿ ǇǌƝǎǘǊƻƧƛ ǇƴǳǘƝΦ tƻǳȌƛǘƝ ŦƛȄŀőƴƝŎƘ ǇǊƻǎǘǌŜŘƪǻ ƴŀ 

ǑǊƻǳōȅ όƴŀǇǌΦ Loctiteύ ƧŜ ȊŀƪłȊłƴƻΦ 

 

 

 

  

 

  

 

Obr. 3 ς 5ƻǇƻǊǳőŜƴȇ ǾȇǌŜȊ ǇŀƭǳōƴƝ ŘŜǎƪȅ 
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2.3 DŜƻƳŜǘǊƛŎƪł ƻǊƛŜƴǘŀŎŜ 

tǊƻ ǎǇǊłǾƴƻǳ ŦǳƴƪŎƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ȊŀƧƛǎǘƛǘ Ŏƻ ƴŜƧǇǌŜǎƴŠƧǑƝ ƻǊƛŜƴǘŀŎƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ Ǿǻőƛ ŘǊŀƪǳ ƭŜǘŀŘƭŀ ŀ ǘƻ 

tak, aby rovina displeje ōȅƭƻ Ŏƻ ƴŜƧǾƝŎŜ ƪƻƭƳł ƪ ƻǎŜ ƭŜǘǳΦ ¢ƻ ȊƴŀƳŜƴłΣ ȌŜ ǇŀƭǳōƴƝ ŘŜǎƪŀ ƭŜǘŀŘƭŀ ƳǳǎƝ 

ōȇǘΣ ǇƻƪǳŘ ƳƻȌƴƻ ǾŜǊǘƛƪłƭƴƝ ŀ ƪƻƭƳł ƴŀ ǎƳŠǊ ƭŜǘǳΦ 5ǊƻōƴŞ ƻŘŎƘȅƭƪȅ ƻŘ ǘƻƘƻǘƻ ǎǘŀǾǳ (< +/- 5  ) ƧŜ ǇǌƝǎǘǊƻƧ 

schopen kompenzovat ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ tzv. ƴǳƭƻǾŞ ǇƻƭƻƘȅ όƪŀǇƛǘƻƭŀ 3). bŜƴƝ ǾǑŀƪ ƳƻȌƴŞ 

ƪƻƳǇŜƴȊƻǾŀǘ ǇǌƝǇŀŘƴȇ ǵƘŜƭ ǾŜ ǎƳŠǊǳ ȊŀǘłőŜƴƝ όǾƛȊ ƻōǊΦ пύΦ V ǘƻƳǘƻ ǎƳŠǊǳ ǘŀƪ ƳǳǎƝ ōȇǘ ǇǌƝǎǘǊƻƧ 

ƛƴǎǘŀƭƻǾłƴ ȊŎŜƭŀ ǇǌŜǎƴŠΦ bŜŘƻŘǊȌŜƴƝ ǘŠŎƘǘƻ ǇƻŘƳƝƴŜƪ Ƴł Ȋŀ ƴłǎƭŜŘŜƪ ƴŜǇǌŜǎƴŞ ƳŠǌŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘ 

ƪƭƻƴŠƴƝ ŀ ƪƭƻǇŜƴƝ ǇǌŜŘŜǾǑƝƳ v ȊŀǘłőƪłŎƘΦ  

Obr. 4 ς DŜƻƳŜǘǊƛŎƪŞ ƻŘŎƘȅƭƪȅ Ǉǌƛ ȊłǎǘŀǾōŠ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ 

2.4 bŀǇłƧŜƴƝ 

bŀǇłƧŜŎƝ ƪƻƴŜƪǘƻǊ ƧŜ ǳƳƝǎǘŠƴ ƴŀ ȊŀŘƴƝ ǎǘǊŀƴŠ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ {ƻǳőłǎǘƝ ōŀƭŜƴƝ ƧŜ ƛ ǇǊƻǘƛƪǳǎ ƪƻƴŜƪǘƻǊǳΣ Řƻ 

ƪǘŜǊŞƘƻ ǎŜ zasunou a uǘłƘƴƻǳ ƴŀǇłƧŜŎƝ ǾƻŘƛőŜΦ WŜ ƴǳǘƴŞ ŘƻŘǊȌŜǘ ǇƻƭŀǊƛǘǳΣ ȊƴłȊƻǊƴŠƴƻǳ ƴŀ ǇƻǇƛǎƪǳΦ 

wƻȊǎŀƘ ƴŀǇłƧŜŎƝƘƻ ƴŀǇŠǘƝ ƧŜ ǳǾŜŘŜƴ Ǿ ǘŀōǳƭŎŜ őΦ мΦ 

2.5 tǌƛǇƻƧŜƴƝ ǎǘŀǘƛŎƪŞƘƻ ŀ ŎŜƭƪƻǾŞƘƻ tlaku (Pstat a Ptot) 

bŀ ȊŀŘƴƝ ǎǘǊŀƴŠ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ǎŜ ƴŀŎƘłȊƝ ŘǾƻƧƛŎŜ ƘŀŘƛŎƻǾȇŎƘ ǘǊƴǻ ǇǊƻ ǇǌƛǇƻƧŜƴƝ ǊƻȊǾƻŘǳ ǎǘŀǘƛŎƪŞƘƻ (Pstat) a 

ŎŜƭƪƻǾŞƘƻ ǘƭŀƪǳ (Ptot). ¢Ǌƴȅ Ƨǎƻǳ ǳǊőŜƴŞ ǇǊƻ ǇƻǳȌƛǘƝ ǎ hadicemi s ǾƴƛǘǌƴƝƳ ǇǊǻƳŠǊŜƳ п ƳƳΦ Pro 

ǇǌƛǇƻƧŜƴƝ ƪŜ ǎǘłǾŀƧƝŎƝƳǳ ǊƻȊǾƻŘǳ ǘƭŀƪǻ Ƨǎƻǳ Ǿ ōŀƭŜƴƝ ǇǌƛƭƻȌŜƴȅ ŘǾŠ ƘŀŘƛŎƻǾŞ ¢-ǎǇƻƧƪȅΦ tǌƛ ƳƻƴǘłȌƛ ƧŜ 

ƴǳǘƴŞ Řōłǘ ƴŀ ǘƻΣ ŀōȅ ƘŀŘƛŎŜ ƴŜōȅƭȅ ǇǌŜƪǊƻǳŎŜƴŞ ŀ ŎŜƭȇ sysǘŞƳΣ ŀōȅ ōȅƭ ǾȊŘǳŎƘƻǘŠǎƴȇΦ 5ƻǇƻǊǳőǳƧŜƳŜ 

ǊƻǾƴŠȌ ŘƻǇƭƴƛǘ ǇƻǇƛǎƪȅ ƪ ƧŜŘƴƻǘƭƛǾȇƳ ƘŀŘƛŎƝƳ ŀ ƘŀŘƛŎŜ ƴŀ ǘǊƴŜŎƘ ȊŀƧƛǎǘƛǘ ǎǘŀƘƻǾŀŎƝƳƛ ǇłǎƪŀƳƛΦ 

¦ǇƻȊƻǊƴŠƴƝ ς ǾȇǑƪƻƳŠǊ ŀ ǾŀǊƛƻƳŜǘǊ ƳŠǌƝ ǘƭŀƪ Ǿ ƪŀōƛƴŠΣ ƴƛƪƻƭƛǾ ǘƭŀƪ Ǿ ǇǌƝǾƻŘǳ Pstat. 

2.6 Dt{ ŀƴǘŞƴŀ 

tǌƛƭƻȌŜƴł Dt{ ŀƴǘŞƴŀ ǎŜ ǇǌƛǇƻƧƝ ƪ ǇǌƝǎǘǊƻƧƛ ǇƻƳƻŎƝ {a! ƪƻƴŜƪǘƻǊǳ ƴŀ ȊŀŘƴƝ ǎǘǊŀƴŠ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ Dt{ ŀƴǘŞƴǳ 

ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǳƳƝǎǘƛǘ ǘŀƪ, ŀōȅ ƴŜōȅƭŀ ȊŀǎǘƝƴŠƴŀ ȌłŘƴȇƳƛ ƪƻǾƻǾȇƳƛ ǇǌŜŘƳŠǘȅ ŀ Ǿ ŘƻǎǘŀǘŜőƴŞ ǾȊŘłƭŜƴƻǎǘƛ ƻŘ 

ǇǌƝǇŀŘƴȇŎƘ ȊŘǊƻƧǻ ǊǳǑŜƴƝ όƴŀǇǌΦ ǾȅǎƝƭŀŎƝ ŀƴǘŞƴȅ C[!waκhDbύΦ  tǌƛƭƻȌŜƴł Dt{ ŀƴǘŞƴa ƧŜ ƻǇŀǘǌŜƴŀ 

ǎŀƳƻƭŜǇƝŎƝ ǇƭƻŎƘƻǳ pro snadnƻǳ ƳƻƴǘłȌ. tǊƻ ǎǇǊłǾƴƻǳ ŦǳƴƪŎƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜ ƴǳǘƴł ǇǌƝǘƻƳƴƻǎǘ Dt{ ǎƛƎƴłƭǳ 

όƴŀǇǌΦ ƪǾǻƭƛ D{Σ ¦¢/Σ ǘǊŀǙƻǾŞƳǳ kurzu). Pro ǾƭŀǎǘƴƝ ŦǳƴƎƻǾłƴƝ !Iw{Σ ǘƧΦ ŦǳƴƪŎƝ ǳƳŠƭŞƘƻ ƘƻǊƛȊƻƴǘǳΣ ǾǑŀƪ 

Dt{ ǎƛƎƴłƭ ƴŜƴƝ ƴǳǘƴȇ. 
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Obr. 5 ς 5Ŝǘŀƛƭ ȊŀŘƴƝ ǎǘǊŀƴȅ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ǎ ƘŀŘƛŎƻǾȇƳƛ ǘǊƴȅ, ƴŀǇłƧŜŎƝƳ a GPS 

konektorem 

3 AHRS leveling ς ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ 

tǌŜŘ ǇƻǳȌƛǘƝƳ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ƴŜƧŘǌƝǾŜ ǇǊƻǾŞǎǘ ƧŜƘƻ ƪŀƭƛōǊŀŎƛ ς ǾȅǊƻǾƴłƴƝ Řƻ ƴǳƭȅΦ ½ ŘǻǾƻŘǳ 

ƴŜǇǌŜǎƴŞƘƻ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǇŀƭǳōƴƝ ŘŜǎƪȅ Ǿǻőƛ ƭŜǘŀŘƭǳΣ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ Ǿǻőƛ ǇŀƭǳōƴƝ ŘŜǎŎŜ ŀ ǎŜƴȊƻǊǻ Ǿǻőƛ ǘŠƭǳ 

ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΣ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǎǘŀƴƻǾƛǘ ǵƘƭƻǾŞ ƻŘŎƘȅƭƪȅΣ ƪǘŜǊŞ ōǳŘƻǳ ǘǊǾŀƭŜ ǳƭƻȌŜƴȅ Ǿ ǇŀƳŠǘƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ ±ȅǊƻǾƴłƴƝ 

ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇǊƻǾŞǎǘ ŀȌ Ǉƻ ŦƛƴłƭƴƝ ƳƻƴǘłȌƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ Řƻ ǇŀƭǳōƴƝ ŘŜǎƪȅΦ 5łƭŜ ǎŜ ƳǻȌŜ ǇǊƻǾłŘŠǘ ŀȌ Ǉƻ ȊŀƘǌłǘƝ 

ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƴŀ ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘǳ όƴŜƧŘǌƝǾŜ ŎŎŀ. мл Ƴƛƴǳǘ Ǉƻ ȊŀǇƴǳǘƝ ǎ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝƳ ƴŀ млл҈ύΦ ½ƳƝƴŠƴȇ 

ǇǊƻŎŜǎ ƧŜ ƳƻȌƴŞ ƭƛōƻǾƻƭƴŠ ƻǇŀƪƻǾŀǘΦ  

 

tƻǎǘǳǇ ǾȅǊƻǾƴłƴƝΥ 

1. ¦ƳƝǎǘƝƳŜ ƭŜǘŀŘƭƻ ƴŀ ǾƻŘƻǊƻǾƴƻǳ ǇƭƻŎƘǳ όƛŘŜłƭƴŠ Ǿ ƘŀƴƎłǊǳΣ ōŜȊ ǾƭƛǾǳ ǾŠǘǊǳύ ŀ ǳǾŜŘŜƳŜ ƧŜƧ Řƻ 

leǘƻǾŞ ƪƻƴŦƛƎǳǊŀŎŜΦ ¦ ƭŜǘŀŘŜƭ ǎ ƻǎǘǊǳƘƻǳ ƧŜ ƴǳǘƴŞ ǇƻŘƭƻȌŜƴƝ ƻŎŀǎǳΦ 

2. ½ŀǇƴŜƳŜ ǇǌƝǎǘǊƻƧ ŀ ƴŜŎƘłƳŜ ŀ jej pracovat cca. 10 minut z ŘǻǾƻŘǳ ȊŀƘǌłǘƝ 

3. {ǘƛǎƪƴŜƳŜ Ǿƻƭōǳ α!Iw{ ƭŜǾŜƭƛƴƎά Ǿ ƳŜƴǳ α{ŜǘǘƛƴƎǎά όǾƛȊ ƪŀǇƛǘƻƭŀ 5) 

4. tǌƝǎǘǊƻƧ provede kalibraci ŀ ƴłǎƭŜŘƴŠ ȊƻōǊŀȊƝ ƪƻǊŜƪőƴƝ ǵƘƭȅ ƪƭƻƴŠƴƝ (P - ǇƛǘŎƘύ ŀ ƪƭƻǇŜƴƝ όw - roll). 

IƻŘƴƻǘȅ Ȋǻǎǘŀƴƻǳ ǘǊǾŀƭŜ ǳƭƻȌŜƴȅ Ǿ ǇŀƳŠǘƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ 

 

tƻŘƳƝƴƪȅ ƴǳǘƴŞ ƪ ǵǎǇŠǑƴŞƳǳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ: 

1. tǌƝǎǘǊƻƧ ŘƻǎłƘƭ ǇǊŀŎƻǾƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ ς ǇƻƪǳŘ ǘƻƳǳ ǘŀƪ ƴŜƴƝΣ ƧŜ ȊƻōǊŀȊŜƴƻ ǾŀǊƻǾłƴƝ ǎ ƛƴŦƻǊƳŀŎƝ ƻ 

ŀƪǘǳłƭƴƝ ǘŜǇƭƻǘŠΦ YŀƭƛōǊŀŎŜ ƴŜƴƝ ǎǇǳǑǘŠƴŀ 

2. tǌƝǎǘǊƻƧ ƧŜ ōŠƘŜƳ ǾȅǊƻǾƴłǾłƴƝ Ǿ ƴŀǇǊƻǎǘŞƳ ƪƭƛŘǳ ς v ǇǌƝǇŀŘŠ Ǿȇǎƪȅǘǳ ǾƛōǊŀŎƝ ƴŜōƻ ƛ ƳƝǊƴŞƘƻ 

ƴŀƪƭłƴŠƴƝ ƭŜǘŀŘƭŀ Ǿ ǇǊǻōŠƘǳ ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ƴŜƳǻȌŜ ōȇǘ ƪŀƭƛōǊŀŎŜ ŘƻƪƻƴőŜƴŀΦ tǌƝǎǘǊƻƧ ȊƻōǊŀȊƝ 

ǾŀǊƻǾłƴƝ ǎ ƴłǇƛǎŜƳ α±L.w!¢LhbάΦ YŀƭƛōǊŀŎƛ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǇǊƻǾłŘŠǘ Ǿ ƘŀƴƎłǊǳΣ Ǿ ƪƭƛŘƴŞƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ 

3. YƻǊŜƪőƴƝ ǵƘƭƻǾŞ ƘƻŘƴƻǘȅ Ƨǎƻǳ ǾŜ ǎǘŀǾŠƴŞƳ ƭƛƳƛǘǳ ς ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǵƘƭƻǾŞ ƪƻƳǇŜƴȊŀŎŜ Ƨǎƻǳ +/- 

10Φ tƻƪǳŘ ƧŜ ǘŜƴǘƻ ǵƘŜƭ ǇǌŜƪǊƻőŜƴΣ ƪŀƭƛōǊŀőƴƝ Řŀǘŀ ƴŜƧǎƻǳ ǳƭƻȌŜƴŀΦ tǌƝǎǘǊƻƧ ȊƻōǊŀȊƝ ǾŀǊƻǾłƴƝ 

ƛƴŦƻǊƳǳƧƝŎƝ ƻ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ ƭƛƳƛǘƴƝŎƘ ǵƘƭǻΦ Pro Ŏƻ ƴŜƧƭŜǇǑƝ ǇǌŜǎƴƻǎǘ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ƧŜ ǾǑŀƪ ǾƘƻŘƴŞ 

ŘƻǎłƘƴƻǳǘ Ŏƻ ƴŜƧƴƛȌǑƝŎƘ ƪƻƳǇŜƴȊŀőƴƝŎƘ ƘƻŘƴƻǘΣ ǘȊƴΦ Ŏƻ ƴŜƧƪƻƭƳŠƧǑƝ ǳƳƝǎǘŠƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ k ose 

letadla. 
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4 hǾƭłŘłƴƝ a funkce 

tǌƝǎtroj se ǎǇƻǳǑǘƝ Ǉƻ ǇǌƛǇƻƧŜƴƝ ƴŀǇłƧŜŎƝƘƻ ƴŀǇŠǘƝΦ V ǇǊǾƴƝŎƘ ǾǘŜǌƛƴłŎƘ Ǉƻ ǎǇǳǑǘŠƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ŘƻŎƘłȊƝ 
k inicializaci AHRS. V ǘŞǘƻ ŦłȊƛ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǳŘǊȌƻǾŀǘ ǇǌƝǎǘǊƻƧ Ǿ ƪƭƛŘǳΣ ƛŘŜłƭƴŠ ōŜȊ ōŠȌƝŎƝƘƻ ƳƻǘƻǊǳΦ 
V ǇǌƝǇŀŘŠ ǎǇǳǑǘŠƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ s ǇǌƝǘƻƳƴƻǎǘƝ ǾƛōǊŀŎƝΣ ƴŜōƻ ƴŀǇǌΦ Ȋŀ ƭŜǘǳ Ǿ ǘǳǊōǳƭŜƴŎƝŎƘΣ ƳǻȌŜ ŘƻƧƝǘ 
k ƴŜǎǇǊłǾƴŞ ƛƴƛŎƛŀƭƛȊŀŎƛ !Iw{Φ tƻ ƴŠƪƻƭƛƪŀ ǾǘŜǌƛƴłŎƘ Ǿ ƪƭƛŘǳ ǎŜ ǾǑŀƪ ƘƻŘƴƻǘȅ ǳǎǘłƭƝΦ   
 hǾƭłŘłƴƝ ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ ǇƻƳƻŎƝ ǊƻǘŀőƴƝƘƻ ŜƴƪƻŘŞǊǳ ς ŘłƭŜ ƻǾƭŀŘŀőŜΦ YǊłǘƪȇƳ ǎǘƛǎƪŜƳ ƻǾƭŀŘŀőŜ se 
ȊƻōǊŀȊƝ ƘƭŀǾƴƝ ƳŜƴǳΣ ŘŜƭǑƝƳ ǎǘƛǎƪŜƳ ǎŜ ǎǇƻǳǑǘƝ ǎǳōƳŜƴǳ ǇƭŀǘƴŞ ǇǊƻ Řŀƴƻǳ ƻōǊŀȊƻǾƪǳ (submenu se 
automaticky ǳȊŀǾƝǊł Ǉƻ ǳǇƭȅƴǳǘƝ р ǾǘŜǌƛƴΣ ŎƻȌ ƧŜ ƛƴŘƛƪƻǾłƴƻ ǊƻǎǘƻǳŎƝƳ ȌƭǳǘȇƳ ǇǊǳƘŜƳ Ǿ ƘƻǊƴƝ őłǎǘƛ 
submenu).  

tǌƝǎǘǊƻƧ ȊŀƘǊƴǳƧŜ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝ ƻōǊŀȊƻǾƪȅ κ ŦǳƴƪŎŜΥ 

 

4.1 PFD ς ƘƭŀǾƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ǵŘŀƧŜ 

½łƪƭŀŘƴƝ ƻōǊŀȊƻǾƪŀ ǇƻǎƪȅǘǳƧƝŎƝ ƪƻƳǇƭŜǘƴƝ ƭŜǘƻǾŞ ǵŘŀƧŜΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 6 ς PFD ς display s ƘƭŀǾƴƝƳƛ ƭŜǘƻǾȇƳƛ ǵŘŀƧƛ 

1. LƴŘƛƪŀŎŜ ȊŀƘǌƝǾłƴƝ ƴŀ ǇǊƻǾƻȊƴƝ teplotu 

2. Dt{ ǘǊŀǙƻǾȇ ƪǳǊȊ όȊƻōǊŀȊǳƧŜ ǎŜ Ǉƻ ȊŀŦƛȄƻǾłƴƝ ǎƛƎƴłƭǳ GPS, ǇƻƪǳŘ ƧŜ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǾȅǑǑƝ ƴŜȌ р ƪƳκƘύ 

3. ½ǘǊłǘŀ ǎƛƎƴłƭǳ Dt{ ς ikona se zobrazuje, pokud ƴŜƴƝ ŘƻǎǘǳǇƴȇ Dt{ ǎƛƎƴłƭ 

4. ZŀǘłőƪƻƳŠǊ ς ǇǊǾƴƝ őłǊƪŀ ǾȅƧŀŘǌǳƧŜ ȊŀǘłőŜƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ о/s (нƳƛƴǳǘƻǾł ȊŀǘłőƪŀύΣ ŘǊǳƘł őłǊƪŀ 

ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ с/s (мƳƛƴǳǘƻǾł Ȋŀǘłőƪŀύ 

5. LƴŘƛƪŀŎŜ ǇłŘƻǾŞ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ǇǊƻ ŀƪǘǳłƭƴƝ ƴłǎƻōŜƪΦ tłŘƻǾł ǊȅŎƘƭƻǎǘ ƧŜ ǳǊőƻǾłƴŀ ǾŜ ǾȊǘŀƘǳ ƪ ±ǎм 

όǾƝŎŜ Ǿ ƪŀǇƛǘƻƭŜ őΦ рύΦ ¿ƭǳǘŞ ǇƻƭŜ ǎŜ ƻōƧŜǾƝ Ǉǌƛ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ŎŎŀΦ 15 ƪƳκƘ ƴŀŘ ŀƪǘǳłƭƴƝ ǇłŘƻǾƻǳ 

ǊȅŎƘƭƻǎǘƝΣ őŜǊǾŜƴŞ Ǉǌƛ ǊŜȊŜǊǾŠ ƪ ǇłŘΦ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ р ƪƳκƘ ŀ ƳŞƴŠΦ ¢ŀǘƻ ƛƴŘƛƪŀŎŜ ƧŜ ȊƻōǊŀȊŜƴŀ ǇƻǳȊŜ 

za letu. 

6. IAS rychlost ς ǾȅƧłŘǌŜƴƝ őƝǎŜƭƴŠ ƛ ƎǊŀŦƛŎƪȅ ǇƻƳƻŎƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴŠ ǇƻƘȅōƭƛǾŞƘƻ ōŀǊŜǾƴŞƘƻ ŀ 

őƝǎŜƭƴŞƘƻ ǇǊǳƘǳ όƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ ǇǊƻ ƎǊŀŦƛŎƪƻǳ ƛƴŘƛƪŀŎƛ ǎŜ ǇǊƻǾłƴƝ Ǿ NastaǾŜƴƝ όƪŀǇƛǘƻƭŀ 5)) 

Jednotky: km/h. 
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7. ¦ƳŠƭȇ ƘƻǊƛȊƻƴǘς ƪǊłǘƪŞ őłǊƪȅ ǎȅƳōƻƭƛȊǳƧƝ ƪƭƻǇŜƴƝ Ǉƻ р ǎǘǳǇƴƝŎƘΣ ŘƭƻǳƘŞ Ǉƻ мл ǎǘǳǇƴƝŎƘΦ 

8. Variometr ς s őƝǎŜƭƴƻǳ ŀ ƎǊŀŦƛŎƪƻǳ ƛƴŘƛƪŀŎƝΦ tƭƴł ŘŞƭƪŀ ǇƻƘȅōƭƛǾŞƘƻ αƘŀŘŀά ǎŜ ǊƻǾƴł Ҍκ- 5 m/s. 

Jednotky őƝǎŜƭƴŞ ƛƴŘƛƪŀŎŜ: m/s. 

9. ±ȇǑƪŀ vNH ς ǾȅƧłŘǌŜƴƝ őƝǎŜƭƴŠ ƛ ƎǊŀŦƛŎƪȅ ǇƻƳƻŎƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴŠ ǇƻƘȅōƭƛǾŞƘƻ őƝǎŜƭƴŞƘƻ ǇǊǳƘǳ 

Jednotky: metry / feety ς ȊƳŠƴŀ ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ Ǿ ǎǳōƳŜƴǳ ƻōǊŀȊƻǾƪȅ α±ȇǑƪƻƳŠǊά όƪŀǇΦ пΦнύ. 

10. tǌƝőƴȇ ǎƪƭƻƴƻƳŠǊ όƪǳƭƛőƪŀύ 

11. GPS ground speed ς jednotky: km/h 

12. G-metr ς jednotka: G-force 

13. bŀǎǘŀǾŜƴŞ vbI ς jednotky: hPa 

 

Funkce ƻǾƭŀŘŀőŜ: 

¶ oǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς ǎƴƝȌŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ vbI 

¶ oǘƻőŜƴƝ Řƻprava ς ȊǾȇǑŜƴƝ hodnoty QNH 

¶ ƪǊłǘƪȇ ǎǘƛǎƪ ς ǾǎǘǳǇ Řƻ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  

¶ αtL¢/I w9{9¢ά - 5ƻőŀǎƴŞ ǾȅƴǳƭƻǾłƴƝ ƴłƪƭƻƴǳΦ {ƭƻǳȌƝ k ƴǳƭƻǾłƴƝ ǵƘƭǳ ƪƭƻƴŠƴƝΣ ƪǘŜǊŞ ƧŜ ǇƭŀǘƴŞ 

ǇƻǳȊŜ ǇǊƻ Řŀƴȇ ƭŜǘ όǇƻ ǾȅǇƴǳǘƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ǎŜ ǾǊłǘƝ ǇǻǾƻŘƴƝ ƴǳƭƻǾł ƘƻŘƴƻǘŀύ. SlouȌƝ ƴŀǇǌΦ 

k ǾȅƴǳƭƻǾłƴƝ ȊƻōǊŀȊŜƴŞƘƻ ƪƭƻƴŠƴƝ Ǉǌƛ ƳŀƭȇŎƘ ǊȅŎƘƭƻǎǘŜŎƘ ŘŀƴŞ ǾȅǎƻƪȇƳ ǵƘƭŜƳ ƴłōŠƘǳ. 

bŜǇǊƻǾłŘŠƧǘŜ ƴǳƭƻǾłƴƝ ƴłƪƭƻƴǳ v ǘǳǊōǳƭŜƴǘƴƝƳ ǇǊƻǎǘǌŜŘƝΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 7 ς PFD submenu s Ǿƻƭōƻǳ ǾȅƴǳƭƻǾłƴƝ ƪƭƻƴŠƴƝ ǇǊƻǎǘǌŜŘƴƛŎǘǾƝƳ αtL¢/I w9{9¢ά 
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4.2 ±ȇǑƪƻƳŠǊ ŀ ±ŀǊƛƻƳŜǘǊ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 8 - ±ȇǑƪƻƳŠǊ ŀ variometr 

 

1. Variometr graficky ς ƪƭŀŘƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅ Ƨǎƻǳ ǇǊŜȊŜƴǘƻǾłƴȅ ƳƻŘǊȇƳ ǇǊǳƘŜƳΣ ȊłǇƻǊƴŞ ƘƴŠŘȇƳ 

ǇǊǳƘŜƳΦ tǌƛ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ ǎǘǳǇƴƛŎŜ όƴŀŘ Ҍ κ - р Ƴκǎύ ƧŜ ȊƻōǊŀȊŜƴŀ ōƝƭł ǑƛǇƪŀ ǎƳŠǊŜƳ ƴŀƘƻǊǳ κ 

Řƻƭǻ 

2. ±ŀǊƛƻƳŜǘǊ őƝǎŜƭƴŠ ς jednotky: m/s 

3. ±ȇǑƪŀ vbI ƎǊŀŦƛŎƪȅ ς ȊƻōǊŀȊŜƴƝ ǇƻƳƻŎƝ ǾŜǊǘƛƪłƭƴŠ ǇƻƘȅōƭƛǾŞƘƻ őƝǎŜƭƴŞƘƻ ǇǊǳƘǳ  

4. ±ȇǑƪŀ vbI őƝǎŜƭƴŠ ς Jednotky: metry / feety ς ȊƳŠƴŀ ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ Ǿ bŀǎǘŀǾŜƴƝ ƴŜōƻ 

v submenu 

5. bŀǎǘŀǾŜƴŞ vbI ς jednotka: hPa 

6. !ƪǘǳłƭƴŠ ƴŀǎǘŀǾŜƴŞ ƧŜŘƴƻǘƪȅ 

7. Dt{ ƴŀŘƳƻǌǎƪł ǾȇǑƪŀ ς jednotka: metry 

 

Funkce ƻǾƭŀŘŀőŜ: 

¶ oǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς ǎƴƝȌŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ vbI 

¶ oǘƻőŜƴƝ Řƻprava ς ȊǾȇǑŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ vbI 

¶ ƪǊłǘƪȇ ǎǘƛǎƪ ς ǾǎǘǳǇ Řƻ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  

¶ ½ƳŠƴŀ ƧŜŘƴƻǘŜƪ ς ǳƳƻȌƶǳƧŜ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƳŠǌŜƴƝ ǾȇǑƪȅ Ǿ metrech / feetech.  ¢ŀǘƻ ȊƳŠƴŀ ƧŜ 

ǊƻǾƴŠȌ Ǉƭŀǘƴł ǇǊƻ ƘƻŘƴƻǘȅ ǾȇǑƪȅ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ȊƻōǊŀȊŜƴƝ tC5Φ 
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4.3 IAS ς Indicated Air Speed ς ƛƴŘƛƪƻǾŀƴł ǾȊŘǳǑƴł ǊȅŎƘƭƻǎǘ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 9 ς IAS 

 

1. IAS őƝǎŜƭƴŠ ς ƛƴŘƛƪƻǾŀƴł ǾȊŘǳǑƴł ǊȅŎƘƭƻǎǘ őƝǎŜƭƴŠ, jednotky: km/h 

2. IAS graficky ς ƛƴŘƛƪƻǾŀƴł ǾȊŘǳǑƴł ǊȅŎƘƭƻǎǘ ƎǊŀŦƛŎƪȅ ǎŜ ȊƻōǊŀȊŜƴƝƳ ōŀǊŜǾƴȇŎƘ ǇǊǳƘǻΦ aŜȊƴƝ 

ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ǎŜ ƴŀǎǘŀǾǳƧƝ Ǿ bŀǎǘŀǾŜƴƝΦ tǌƛ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ŎŜǎǘƻǾƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘ őƝǎƭŀ 

ȊŜȌƭƻǳǘƴƻǳǘΣ Ǉƻ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ ±ne ȊőŜǊǾŜƴŀƧƝ  

3. GS ς ǘǊŀǙƻǾł ǊȅŎƘƭƻǎǘ ŘƭŜ Dt{  

4. TAS ς αǇǊŀǾłά ǾȊŘǳǑƴł ǊȅŎƘƭƻǎǘ ς ƻǊƛŜƴǘŀőƴƝ ǇǊŀǾł ǾȊŘǳǑƴł ǊȅŎƘƭƻǎǘΣ ƪǘŜǊł ōŜǊŜ Ǿ ǵǾŀƘǳ 

ŀƪǘǳłƭƴƝ ǘƭŀƪ ǾȊŘǳŎƘǳΦ ¢ŜǇƭƻǘŀ ǾȊŘǳŎƘǳ ǾǑŀƪ ƴŜƴƝ ōǊłƴŀ Ǿ ǵǾŀƘǳΣ ǳǾŀȌǳƧŜ ǎŜ ƪƻƴǎǘŀƴǘƴƝ 

teplota +20 C. 

 

Funkce ƻǾƭŀŘŀőŜ: 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻǇǊŀǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƪǊłǘƪȇ ǎtisk ς ǾǎǘǳǇ Řƻ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  

¶ bŀǎǘŀǾŜƴƝ /!{ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘǳ ς (Calibrated Air Speed) ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘΣ ƪǘŜǊȇƳ ƧŜ ƴłǎƻōŜƴŀ ƴŀƳŠǌŜƴł 

ƘƻŘƴƻǘŀ ǇǊƻ ƳƻȌƴƻǎǘƛ ƪƻǊŜƪŎŜΦ ±ȇŎƘƻȊƝ ƘƻŘƴƻǘŀ ƧŜ мΣлΦ tƻƳƻŎƝ ƪƻŜŦƛŎƛŜƴǘǳ /!{ ƧŜ ƳƻȌƴŞ 

ƪƻƳǇŜƴȊƻǾŀǘ ǇǌƝǇŀŘƴŞ ŎƘȅōȅ ȊǇǻǎƻōŜƴŞ ŀŜǊƻŘȅƴŀƳƛŎƪȇƳ ƻǾƭƛǾƶƻǾłƴƝƳ pitot-ǎǘŀǘƛŎƪŞƘƻ 

ǎȅǎǘŞƳǳ ǾƭƛǾŜƳ ǇǊƻǳŘŠƴƝ ǾȊŘǳŎƘǳ ƪƻƭŜƳ ŘǊŀƪǳκƪǌƝŘƭŀΦ 
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4.4 Voltmetr 

Obr. 10 ς Voltmetr 

 

1. bŀǇŠǘƝ őƝǎŜƭƴŠ ς ƴŀƳŠǌŜƴŞ ƴŀǇłƧŜŎƝ ƴŀǇŠǘƝΦ tǌƛ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ ȌƭǳǘŞκőŜǊǾŜƴŞ Ȋƽƴȅ ȊƳŠƴƝ 

őƝǎŜƭƴł ƘƻŘƴƻǘǳ ǘŀƪŞ ōŀǊǾǳΦ ± őŜǊǾŜƴŞƳ Ǉƻƭƛ őƝǎƭƛŎŜ ōƭƛƪŀƧƝ ǎǘǌƝŘŀǾŠ ōƝƭŜ ŀ őŜǊǾŜƴŠ 

2. bŀǇŠǘƝ ƎǊŀŦƛŎƪȅ  

 

Funkce ƻǾƭŀŘŀőŜ: 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻǇǊŀǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƪǊłǘƪȇ stisk ς ǾǎǘǳǇ Řƻ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  
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4.5 G-metr 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 11 ς G-metr 

 

1. Hodnota G ς ŀƪǘǳłƭƴƝ ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ Ǿ ǇǌƝőƴŞ ƻǎŜ 

2. Hodnota G graficky ς ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ǇƻȊƛǘƛǾƴƝκƴŜƎŀǘƛǾƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ Ƨǎƻǳ ƴŀ ǎǘǳǇƴƛŎƛ ȊƻōǊŀȊŜƴȅ 

ƳŀƭȇƳƛ ŦƛŀƭƻǾȇƳƛ ǘǊƻƧǵƘŜƭƴƝƪȅ 

3. aŀȄƛƳłƭƴƝ D ς ƳŀȄƛƳłƭƴƝ ƘƻŘƴƻǘŀ D Ǿ ŘŀƴŞƳ ƭŜǘǳ όƴǳƭǳƧŜ ǎŜ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ Ǉƻ ƴƻǾŞƳ 

ȊŀǇƴǳǘƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜύ 

4. aƛƴƛƳłƭƴƝ D ς ƳƛƴƛƳłƭƴƝ ƘƻŘƴƻǘŀ D Ǿ ŘŀƴŞƳ ƭŜǘǳ όƴǳƭǳƧŜ ǎŜ ŀǳǘƻƳŀǘƛŎƪȅ Ǉƻ ƴƻǾŞƳ 

ȊŀǇƴǳǘƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜύ 

 

Funkce ƻǾƭŀŘŀőŜ: 

¶ oǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς ǾȅƴǳƭƻǾłƴƝ ƳŀȄƛƳłƭƴƝŎƘ κ ƳƛƴƛƳłƭƴƝŎƘ ƘƻŘƴƻǘ 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻǇǊŀǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƪǊłǘƪȇ ǎǘƛǎƪ ς ǾǎǘǳǇ Řƻ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  
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4.6 Chronometr 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 12 ς Chronometr 

 

1. 2ŀǎ ¦¢/ ς ǵŘŀƧ Ȋ GPS όǾ ǇǌƝǇŀŘŠ ŀōǎŜƴŎŜ Dt{ ǎƛƎƴłƭǳ Ƨǎƻǳ ȊƻōǊŀȊƻǾłƴȅ ƴǳƭȅύ 

2. Stopky ς ƻǾƭłŘłƴƝ viz ǇƻǇƛǎ ƴƝȌŜ 

3. 2ŀǎ ƭŜǘǳ ς őŀǎ ƭŜǘǳ ǎŜ ǎǇƝƴł automaticky, jakmile dojde k ƴłǊǳǎǘǳ rychlosti IAS 20 km/h nad 

Vs1Φ tǌƛ ȊŀǇƴǳǘƝ ǎŜ ƴŀǎǘŀǾƝ őŀǎ ƴŀ лΥллΥ10 (bere se v ǇƻǘŀȊ őŀǎ ƴǳǘƴȇ ƪ ǊƻȊƧŜŘǳ ŀ ƻŘǇƻǳǘłƴƝύΦ 

tƻ ǇǌƛǎǘłƴƝ ǎŜ ƳŠǌŜƴƝ őŀǎǳ ƭŜǘǳ ǇƻȊŀǎǘŀǾƝ Ǿ ǇǌƝǇŀŘŠ ǇƻƪƭŜǎǳ L!{ 20 km/h pod Vs0 (viz obr. 

16)Φ 2ŀǎ ǎŜ ƻǇŠǘ ǎǇǳǎtƝ Ǉƻ ƻǇŠǘƻǾƴŞƳ ǇǌŜƪǊƻőŜƴƝ rychlosti IAS o 20 km/h nad Vs1. 

 

Funkce ƻǾƭŀŘŀőŜ: 

¶ oǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς V ǇǌƝǇŀŘŠ ōŠȌƝŎƝŎƘ ǎǘƻǇŜƪ ŘƻƧŘŜ ƪ ǇƻȊŀǎǘŀǾŜƴƝ ǎǘƻǇŜƪΦ 5ŀƭǑƝƳ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ 

dojde k ǾȅƴǳƭƻǾłƴƝ ǎǘƻǇŜƪΦ 

¶ oǘƻőŜƴƝ Řƻprava ς ½ŀǇƴǳǘƝκƻōƴƻǾŜƴƝ ǎǘƻǇŜƪ 

¶ ƪǊłǘƪȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do hlavƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  
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4.7 ½ŀǘłőƪƻƳŠǊ ς α¢ǳǊƴΦ /ƻƻǊΦά 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 13 ς ½ŀǘłőƪƻƳŠǊ 

 

1. IƻŘƴƻǘŀ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ȊŀǘłőŜƴƝ ς ǾƴƛǘǌƴƝ őłǊƪȅ ǾȅƧŀŘǌǳƧƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘ ȊŀǘłőŜƴƝ ǾŜ ǾƻŘƻǊƻǾƴŞ 

ǊƻǾƛƴŠ о/s (нƳƛƴǳǘƻǾł ȊŀǘłőƪŀύΣ ǾƴŠƧǑƝ őłǊƪȅ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ с/s (мƳƛƴǳǘƻǾł Ȋŀǘłőƪŀύ 

2. tǌƝőƴȇ ǎƪƭƻƴƻƳŠǊ  

 

CǳƴƪŎŜ ŜƴƪƻŘŞǊǳΥ 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻƭŜǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƻǘƻőŜƴƝ ŘƻǇǊŀǾŀ ς ȌłŘƴł ŦǳƴƪŎŜ 

¶ ƪǊłǘƪȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup Řƻ ƘƭŀǾƴƝƘƻ ƳŜƴǳ 

¶ ŘƭƻǳƘȇ ǎǘƛǎƪ ς vstup do submenu 

Submenu: 

¶ ½ƳŠƴŀ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ  
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4.8 bŀǎǘŀǾŜƴƝ ς α{ŜǘǘƛƴƎǎά 

hōǊŀȊƻǾƪŀ α{ŜǘǘƛƴƎǎά a ƧŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ǇƻƭƻȌƪȅ Ƨǎƻǳ ŘŜǘŀƛƭƴŠ ǇƻǇǎłƴȅ v kapitole 5. 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 14 ς hōǊŀȊƻǾƪŀ ǎ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝƳ 

 

4.9 IƭŀǾƴƝ ƳŜƴǳ 

WŜŘƴƻǘƭƛǾŞ ǇƻƭƻȌƪȅ Ǿ ƘƭŀǾƴƝƳ ƳŜƴǳ όƻōǊŀȊƻǾƪȅ ǇƻǇǎŀƴŞ ǾȇǑŜύ se ǾƻƭƝ ƪǊłǘƪȇƳ ǎǘƛǎƪŜƳ ŘŀƴŞ ǇƻƭƻȌƪȅ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 15 ς IƭŀǾƴƝ ƳŜƴu 
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5 α{ŜǘǘƛƴƎǎά ς ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ 

aŜƴǳ α{ŜǘǘƛƴƎǎά ƻōǎŀƘǳƧŜ ƴłǎƭŜŘǳƧƝŎƝ ǇƻƭƻȌƪȅΥ 

¶ Brightness ς ǵǊƻǾŜƶ ǇƻŘǎǾŠǘƭŜƴƝ όƻŘ мл ҈ Řƻ млл ҈ύΦ bŀǎǘŀǾŜƴł ƘƻŘƴƻǘŀ ƧŜ ǳƭƻȌŜƴŀ Řƻ ǘǊǾŀƭŞ 

ǇŀƳŠǘƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ 

 

¶ AHRS Leveling ς ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǵƘƭǻ ƴŀǘƻőŜƴƝ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ Řƻ ƴǳƭȅΦ ±ƝŎŜ ƻ ǇǊƻŎŜǎǳ ǾȅǊƻǾƴłƴƝ ǾƛȊ 

kapitola 3. tƻ ǾȇōŠǊǳ ǘŞǘƻ ŦǳƴƪŎŜ ƧŜ ƴłǎƭŜŘƴŠ ƴǳǘƴŞ ǇƻǘǾǊŘƛǘ ǇǊƻǾŜŘŜƴƝ ǇǊƻŎŜŘǳǊȅΦ 

 

¶ Gyro info ς ŘƛŀƎƴƻǎǘƛŎƪł ƻōǊŀȊƻǾƪŀ ǇǊƻ ȊƻōǊŀȊŜƴƝ ŀƪǘǳłƭƴƝŎƘ ƘƻŘƴƻǘ ǵƘƭƻǾŞ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ŀ 

ȊǊȅŎƘƭŜƴƝ Ǿ ƻǎłŎƘ ·Σ ¸ ŀ ½ ŀ ǾƴƛǘǌƴƝ ǘŜǇƭƻǘȅ ǎŜƴȊƻǊƛƪȅΦ błǾǊŀǘ Řƻ ƳŜƴǳ α{ŜǘǘƛƴƎǎά ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ 

ƪǊłǘƪȇƳ ǎǘƛǎƪŜƳ ǘƭŀőƝǘƪŀΦ 

 

¶ About ς ƛƴŦƻǊƳŀőƴƝ ƻōǊŀȊƻǾƪŀ ȊƻōǊŀȊǳƧƝŎƝ ǾŜǊȊƛ ǎƻŦǘǿŀǊŜ ŀ ǾȇǊƻōƴƝ őƝǎƭƻ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΦ błǾǊŀǘ Řƻ 

ƳŜƴǳ α{ŜǘǘƛƴƎǎά ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ ƪǊłǘƪȇƳ ǎǘƛǎƪŜƳ ǘƭŀőƝǘƪŀΦ 

 

¶ Speed settings ς ƻōǊŀȊƻǾƪŀ ǎƭƻǳȌƝŎƝ ƪ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘ ŘƝƭőƝŎƘ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝΣ ǳǊőǳƧƝŎƝŎƘ ōŀǊŜǾƴŞ 

ƻŘŘŠƭŜƴƝ Ǉǌƛ ȊƻōǊŀȊŜƴƝ ŦǳƴƪŎŜ tCD a IAS. 5ŀƴł ǊȅŎƘƭƻǎǘ ǎŜ ǾȅōƝǊł ǇǊƻ ŜŘƛǘŀŎƛ ƪǊłǘƪȇƳ ǎǘƛǎƪŜƳ 

ǘƭŀőƝǘƪŀ ŀ ƴłǎƭŜŘƴŠ ŜŘƛǘǳƧŜ ƻǘłőŜƴƝƳ ŜƴƪƻŘŞǊǳΦ tƻǘǾǊȊŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ ƻǇŠǘƻǾƴȇƳ 

ǎǘƛǎƪƴǳǘƝƳΦ bŀ ȊłƪƭŀŘŠ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛ ±ǎм ƧŜ ǾȅǇƻőƝǘłǾłƴŀ ƛƴŘƛƪŀŎŜ ǇǌƛōƭƝȌŜƴƝ ƪ ǇłŘƻǾŞ ǊȅŎƘƭƻǎǘƛΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 16 ς ǊƻȊƭƻȌŜƴƝ Ǉłǎǳ ōŀǊŜǾƴŞƘƻ ƻȊƴŀőŜƴƝ ǊȅŎƘƭƻǎǘƝ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 17 ς aŜƴǳ α{ǇŜŜŘ ǎŜǘǘƛƴƎǎά 
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¶ Altitude offset ς ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƪƻǊŜƪŎŜ ǾȇǑƪƻƳŠǊǳ 

.ŀǊƻƳŜǘǊƛŎƪȇ ǾȇǑƪƻƳŠǊ ƧŜ ƪŀƭƛōǊƻǾłƴ Ǉǌƛ ǾȇǊƻōŠΣ ƴƛŎƳŞƴŠ Ǿ ǇǊǻōŠƘǳ őŀǎǳ ǎŜ ƳǻȌŜ ǎǘłǘΣ ȌŜ ǎŜ 

ƴŀƳŠǌŜƴŞ ƘƻŘƴƻǘȅ ǾƭƛǾŜƳ ƻǇƻǘǌŜōŜƴƝ őƛŘƭŀ ƳƻƘƻǳ ƭŜƘŎŜ ƻŘŎƘȇƭƛǘΦ ½ ǘƻƘƻǘƻ ŘǻǾƻŘǳ ƧŜ ƳƻȌƴŞ 

ǇƻȌƝǘ ƴŀǎǘŀǾŠƴƝ ƻŦŦǎŜǘǳ ǇǊƻ ƴŀƳŠǌŜƴƻǳ ǾȇǑƪǳΦ ¢ŀǘƻ ƪƻǊŜƪŎŜ ƧŜ ƴłǎƭŜŘƴŠ ǘǊǾŀƭŜ ǳƭƻȌŜƴŀ 

v ǇŀƳŠǘƛ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜ ŀ ƳǻȌŜ ōȇǘ ƪŘȅƪƻƭƛǾ ȊƳŠƴŠƴŀΦ ½ƳŠƴŀ ƘƻŘƴƻǘȅ ǎŜ ǇǊƻǾłŘƝ ƻǘłőŜƴƝƳ 

ŜƴƪƻŘŞǊǳΣ ǇƻǘǾǊȊŜƴƝ ŀ ǳƭƻȌŜƴƝ ƘƻŘƴƻǘȅ ƧŜƘƻ ǎǘƛǎƪŜƳΦ 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 18 ς YƻǊŜƪŎŜ ǾȇǑƪƻƳŠǊǳ 

 

¶ Pdyn offset ς ƪƻǊŜƪŎŜ ŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ ǘƭŀƪǳ 

{ǘŜƧƴŠ Ƨŀƪƻ ǾȇǑŜ ǇƻǇǎŀƴȇ ōŀǊƻƳŜǘǊ ǾȇǑƪƻƳŠǊǳΣ ƳǻȌŜ ōȇǘ ƴŀǎǘŀǾŜƴŀ ƪƻǊŜƪŎŜ ǊƻǾƴŠȌ ǇǊƻ őƛŘƭƻ 

ŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ ǘƭŀƪǳΦ hōǊŀȊƻǾƪŀ tdyn ƻŦŦǎŜǘ ȊƻōǊŀȊǳƧŜ ŀƪǘǳłƭƴŠ ƳŠǌŜƴȇ ŘȅƴŀƳƛŎƪȇ ǘƭŀƪ ŀ ŀƪǘǳłƭƴƝ 

korekci. V ƪƭƛŘǳ ōȅ ƳŠƭ ōȇǘ ƳŠǌŜƴȇ ŘȅƴŀƳƛŎƪȇ ǘƭŀƪ ƴƛȌǑƝ ƴŜȌ мл tŀΦ ± takovŞƳ ǇǌƝǇŀŘŠ ƧŜ 

ƴŀƳŠǌŜƴł ƘƻŘƴƻǘŀ ȊƻōǊŀȊŜƴŀ ȊŜƭŜƴŠΦ 

 Pokud je v ƪƭƛŘǳ όǘȊƴΦ Ǉǌƛ ƴŀǇǊƻǎǘŞƳ ōŜȊǾŠǘǌƝΣ ƴŀǇǌ. v ƘŀƴƎłǊǳύ ƳŠǌŜƴŀ ƘƻŘƴƻǘŀ ǾȅǑǑƝ 

ƴŜȌ Ҍ κ - мл tŀ ƧŜ ǾƘƻŘƴŞ ǇǊƻǾŞǎǘ ƴŀǎǘŀǾŜƴƝ ƻŦŦǎŜǘǳ ŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ ǘƭŀƪǳΦ YƻƴǘǊƻƭǳ ƳŠǌŜƴŞƘƻ 

ŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ ǘƭŀƪǳ ǇǊƻǾłŘŠƧǘŜ Ǉƻ ŀƭŜǎǇƻƶ мл ƳƛƴǳǘłŎƘ ōŠƘǳ ǇǌƝǎǘǊƻƧŜΣ ǘŜŘȅ Ǉƻ ǇǊƻƘǌłǘƝ ƴŀ 

ǇǊƻǾƻȊƴƝ ǘŜǇƭƻǘǳ.  

 

 

 

 

 

 

 

 

Obr. 19 ς YƻǊŜƪŎŜ ŘȅƴŀƳƛŎƪŞƘƻ ǘƭŀƪǳ 


