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Obsah baleni:

1x vlastni pfistroj

1x navod k obsluze
1x GPS anténa

1x napajeci konektor
2x hadicova T-spojka
4x Sroub M4x6

Kontaktni informace:

JE Avionics

Ing. Pavel Jelinek
Albrechtice 163
563 01 Lanskroun

UPOZORNENI:
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[=]

Elektronicka verze navodu:

html: jeavionics.cz
e-mail: info@jeavionics.cz
tel.: +420 736 710 880

Horizon 57 ve verzi 1.4 je experimentalni pristroj. Zafizeni neni schvaleno pro
letecky provoz a jeho uZivatel na sebe prejima vSechna rizika spojena s jeho

pouzitim.
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1 Uvod

Dékujeme za zakoupeni sdruzeného leteckého pfistroje Horizon 57. Tento dokument by Vam mél
nabidnou viechny duleZité informace k zastavbé, instalaci a pouZivani pristroje.

1.1 Vseobecny popis

Horizon 57 je plné elektronické digitalni zafizeni, poskytujici uzivateli komplexni letové Udaje. Zafizeni
sestavd z 3-osého akcelerometru, 3-osého gyroskopu, barometru (staticky tlak), diferencidlniho
barometru (dynamicky tlak) a GPS prijimace. Vstupni Gdaje jsou zpracovany pomoci AHRS (Attitude
and Heading Reference System) algoritmu a nasledné prezentovany prostrednictvim displeje uZivateli.

Pouzita senzorika je plné digitdlni bez jakychkoliv pohyblivych ¢asti. Zatizeni obsahuje dvoujadrovy
procesor, kde prvni jadro slouzi vylucné ke zpracovani namérenych Udaju a druhé jadro slouzi ke
zobrazeni dat na displeji.

1.2 Princip a funkce AHRS

AHRS pfistroje Horizon 57 zodpovida za urceni indikovanych ahli klonéni, klopeni a zataceni.
Zakladnim principem je matematickd syntéza Udajl z gyroskopu (méficich uhlovou rychlost) a
akcelerometri (méFicich zrychleni). Udaje zgyroskop(l jsou integrovany cca. 300x za sekundu,
s pfedpokladem konstantni uhlové rychlosti mezi jednotlivymi iteracemi. Veskeré elektronické MEMS
gyroskopy vsak vykazuji chybu, kterd se s kazdou dalsi iteraci kumuluje. Z tohoto divodu je tak nutné
namérené Udaje korigovat fixni veliCinou — zemskou gravitaci — mérenou akcelerometry. JelikoZ vSak
na letadlo béhem letu pUsobi dalsi prvky inerciadlnich zrychleni (napf. pti zatacce, zrychlovani), je nutné
tato zrychleni separovat od zrychleni gravitacniho. Ktomu Ucelu je nutné méreni pravé vzdusné
rychlosti, pfipadné v omezené mife i tratové rychlosti. Kurz je stanoven vyhradné z idaju GPS, Gdaje
zatackoméru pak z gyroskopd.

Presnost MEMS gyroskopl a akcelerometrd je velice zavisla na provozni teploté. Z tohoto dlvodu je
zafizeni vybaveno teplotné-kompenzacnim algoritmem. Nicméné pfi nizkych teplotach (nizsSich nez
cca. 10 °C) muze docasné dojit k drobnym nepfesnym méfenim Ghli klonéni/klopeni. Po ustéleni
teploty pristroje na provozni teplotu (max. 5 minut) se vsak pfipadné odchylky eliminuiji.

Pro spravné zobrazeni Uhll klonéni a klopeni je nutné udrzovat, pokud mozno koordinovany let. Delsi
let nekoordinovanou zatackou muze zplsobit vychyleni zobrazovanych hodnot. Rovnéz prudké zmény
orientace letadla (napf. pfi akrobacii), pfipadné jiné nestandardni rezimy letu mohou kratkodobé
nepriznivé ovlivnit indikované uhly klonéni a klopeni. Po obnoveni ustdleného koordinovaného letu
vSak dojde opét ke stabilizaci na spravné hodnoty.

4 JE Avionics® 2022
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1.3  Technické parametry

Tab. 1 —Technické parametry

115g
64 x 67 x 44 mm
8-30V DC

150 mA @ 12 V pfi plném podsviceni (1,68W)
0°CaZ+35°C

57 mm

4x Sroub M4

+/-8G

TFT IPS 320x240, svitivost 1000 cd/m?
digitalni, rozlideni 12-bitd

+/-0,5m

900 - 1100 hPa

30-350 km/h

2x 240 MHz

Aktivni, napajeci napéti 3-5V, SMA konektor
Wi-Fi

14 Rozméry

64
47

47 30
67 63

Obr. 1 —Vnéjsi rozméry

JE Avionics* 2022 5
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2 Instalace

2.1 Varovani pired moZznym poskozenim displeje

Z dlvodu konstrukce pfristroje je nutné dbat maximalni pozornosti pfi montazi hornich Sroubt
pristroje. Displej je umistén za témito Srouby a pfilis dlouhé sSrouby by zplsobily jeho nevratné
poskozeni. Ztohoto dlvodu dlrazné doporucujeme pouZit pouze origindlni Srouby dodané
s pristrojem. PFi pouZiti téchto Sroubl (M4x6) je nutné dbat na to, aby byla pFistrojova deska silna
minimalné 2,5 mm. V pfipadé jiné tloustky desky je nutné pouzit podlozky, pfip. zvolit vhodnou délku
$roubd dle nasledujiciho vzorce: Omax = 3,5mm + tloustka pfist. desky

g 3,0 Max.

Obr. 2 — Rez pristrojem — detail umisténi displeje pod hornimi zdvity pro srouby

2.2 Mechanicka zastavba

PFistroj je urcen pro zastavbu do palubni desky se standardnim vyrezem pro pfistroje @57 mm pomoci
Ctvefice Sroubl M4. Roztec¢ Sroubl rovnéZz odpovida standardlm (viz obr. 3). Aby se predeslo
vhitfnimu pnuti v téle pfistroje je nutné zajistit, aby byla pristrojova deska zcela plochda. Pfipadné
vnitfni pnuti negativné ovliviiuje namérené hodnoty klonéni/klopeni. Rovnéz je nutné nedotahovat
Srouby pfehnanym momentem, ktery také vyvolava v pfistroji pnuti. Pouziti fixacnich prostfedki na
Srouby (napf. Loctite) je zakazano.

LS

i L O

L1

Obr. 3 —Doporuceny vyrez palubni desky

6 JE Avionics®2022
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2.3 Geometricka orientace

Pro spravnou funkci pfistroje je nutné zajistit co nejpresné;jsi orientaci pristroje vici draku letadla a to
tak, aby rovina displeje bylo co nejvice kolma k ose letu. To znamen3, Ze palubni deska letadla musi
byt, pokud mozno vertikalni a kolma na smér letu. Drobné odchylky od tohoto stavu (< +/- 5°) je pfistroj
schopen kompenzovat prostiednictvim nastaveni tzv. nulové polohy (kapitola 3). Neni vS§ak mozné
kompenzovat pripadny uhel ve sméru zataceni (viz obr. 4). Vtomto sméru tak musi byt pfistroj
instalovan zcela presné. Nedodrzeni téchto podminek ma za nasledek nepfesné méreni hodnot
klonéni a klopeni predevsim v zatackach.

a<+/-5° B<+/-5°

Obr. 4 — Geometrické odchylky pri zdstavbé pristroje

24 Napdjeni

Napdjeci konektor je umistén na zadni strané pfistroje. Soucasti baleni je i protikus konektoru, do
kterého se zasunou a utdhnou napajeci vodice. Je nutné dodrZet polaritu, zndzornénou na popisku.
Rozsah napdjeciho napéti je uveden v tabulce €. 1.

2.5 PFipojeni statického a celkového tlaku (Pstat @ Ptot)

Na zadni strané pristroje se nachazi dvojice hadicovych trna pro pfipojeni rozvodu statického (Pstat) a
celkového tlaku (Piwt). Trny jsou urcené pro pouZziti s hadicemi svnitfnim prdmérem 4 mm. Pro
pfipojeni ke stavajicimu rozvodu tlakd jsou v baleni pfiloZzeny dvé hadicové T-spojky. Pfi montazi je
nutné dbat na to, aby hadice nebyly prekroucené a cely systém, aby byl vzduchotésny. Doporucujeme
rovnéz doplnit popisky kjednotlivym hadicim a hadice na trnech zajistit stahovacimi paskami.

vvs

Upozornéni — vyskomér a variometr méfti tlak v kabiné, nikoliv tlak v pfivodu Ps.:.

2.6 GPS anténa

PfiloZend GPS anténa se ptipoji k pfistroji pomoci SMA konektoru na zadni strané pfistroje. GPS anténu
je nutné umistit tak, aby nebyla zastinéna zadnymi kovovymi predméty a v dostatecné vzdalenosti od
pfipadnych zdroji ruseni (napf. vysilaci antény FLARM/OGN). Prfilozend GPS anténa je opatfena
samolepici plochou pro snadnou montdz. Pro spravnou funkci pfistroje je nutnd pfitomnost GPS signalu
(napf. kvali GS, UTC, tratovému kurzu). Pro vlastni fungovani AHRS, tj. funkci umélého horizontu, vsak
GPS signal neni nutny.

JE Avionics®* 2022 7
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Obr. 5 — Detail zadni strany pfistroje s hadicovymi trny, napdjecim a GPS
konektorem

3 AHRS leveling — vyrovnani pfristroje

Pfed pouZitim pfristroje je nutné nejdfive provést jeho kalibraci — vyrovnani do nuly. Z divodu
nepfesného vyrovnani palubni desky vici letadlu, pfistroje vici palubni desce a senzord vidi télu
pristroje, je nutné stanovit Uhlové odchylky, které budou trvale ulozeny v paméti pfistroje. Vyrovnani
je nutné provést az po finalni montazi pfistroje do palubni desky. Dale se mizZe provadét aZ po zahrati
pfistroje na provozni teplotu (nejdfive cca. 10 minut po zapnuti s podsvétlenim na 100%). Zminény

proces je mozné libovolné opakovat.

Postup vyrovnani:

1.

Umistime letadlo na vodorovnou plochu (idealné v hangaru, bez vlivu vétru) a uvedeme jej do
letové konfigurace. U letadel s ostruhou je nutné podloZeni ocasu.

Zapneme pfistroj a nechame a jej pracovat cca. 10 minut z dGvodu zahrati

Stiskneme volbu ,,AHRS leveling” v menu ,Settings” (viz kapitola 5)

Ptistroj provede kalibraci a nasledné zobrazi korekéni Ghly klonéni (P - pitch) a klopeni (R - roll).
Hodnoty zlistanou trvale uloZeny v paméti pristroje.

Podminky nutné k GspéSnému vyrovnani pristroje:

1.

P¥istroj dosahl pracovni teploty — pokud tomu tak neni, je zobrazeno varovani s informaci o
aktualni teploté. Kalibrace neni spusténa

PFistroj je béhem vyrovnavani v naprostém klidu — v pripadé vyskytu vibraci nebo i mirného
naklanéni letadla v pribéhu kalibrace nem(ze byt kalibrace dokoncena. Pfistroj zobrazi
varovani s napisem , VIBRATION”. Kalibraci je vhodné provadét v hangaru, v klidném prostredi.
Korekéni uhlové hodnoty jsou ve stavéném limitu — maximalni uhlové kompenzace jsou +/-
10°. Pokud je tento Uhel prekrocen, kalibracni data nejsou uloZena. Pfistroj zobrazi varovani
informujici o prekroceni limitnich uhl(. Pro co nejlepsi presnost pfistroje je vSak vhodné

evwvs

letadla.

JE Avionics"2022
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4 Ovladani a funkce

PFistroj se spousti po pfipojeni napajeciho napéti. V prvnich vtefinach po spusténi ptistroje dochazi
k inicializaci AHRS. V této fazi je vhodné udrzovat pfistroj v klidu, idedalné bez béZiciho motoru.
V pfipadé spusténi pristroje s pfitomnosti vibraci, nebo napf. za letu v turbulencich, mlzZe dojit
k nespravné inicializaci AHRS. Po nékolika vtefinach v klidu se vSak hodnoty ustali.

Ovladani se provadi pomoci rota¢niho enkodéru — dale ovladace. Kratkym stiskem ovladace se
zobrazi hlavni menu, delSim stiskem se spousti submenu platné pro danou obrazovku (submenu se
automaticky uzavira po uplynuti 5 vtefin, cozZ je indikovano rostoucim Zlutym pruhem v horni ¢asti
submenu).

P¥istroj zahrnuje nasledujici obrazovky / funkce:

4.1 PFD - hlavni letové udaje

Zakladni obrazovka poskytujici kompletni letové udaje.

Obr. 6 — PFD —display s hlavnimi letovymi udaji

Indikace zahFivani na provozni teplotu

GPS tratovy kurz (zobrazuje se po zafixovani signalu GPS, pokud je rychlost vyssi nez 5 km/h)

Ztrata signalu GPS - ikona se zobrazuje, pokud neni dostupny GPS signal

Zatackomeér — prvni ¢arka vyjadfuje zataceni rychlosti 3°/s (2minutova zatacka), druha ¢arka

rychlosti 6°/s (Iminutova zatacka)

5. Indikace padové rychlosti pro aktudlni nasobek. Padova rychlost je urCovana ve vztahu k Vs1
(vice v kapitole €. 5). Zluté pole se objevi pfi rychlosti cca. 15 km/h nad aktudlni padovou
rychlosti, éervené pfirezervé k pad. rychlosti 5 km/h a méné. Tato indikace je zobrazena pouze
za letu.

6. 1AS rychlost — vyjadieni Ciselné i graficky pomoci vertikdlné pohyblivého barevného a

Ciselného pruhu (nastaveni rychlosti pro grafickou indikaci se provani v Nastaveni (kapitola 5))

Jednotky: km/h.

PwNPE

JE Avionics®* 2022 9
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7. Umély horizont— kratké ¢arky symbolizuji klopeni po 5 stupnich, dlouhé po 10 stupnich.

8. Variometr —s ¢iselnou a grafickou indikaci. PIna délka pohyblivého ,hada” se rovna +/- 5 m/s.
Jednotky ¢iselné indikace: m/s.

9. Vyska QNH - vyjadreni Ciselné i graficky pomoci vertikalné pohyblivého Ciselného pruhu
Jednotky: metry / feety — zména se provadi v submenu obrazovky , Vyskomér” (kap. 4.2).

10. PFicny sklonomér (kulicka)

11. GPS ground speed — jednotky: km/h

12. G-metr - jednotka: G-force

13. Nastavené QNH - jednotky: hPa

Funkce ovladace:

e otoceni doleva — snizeni hodnoty QNH

e otoceni doprava — zvySeni hodnoty QNH
o  kratky stisk — vstup do hlavniho menu

e dlouhy stisk — vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

e ,PITCH RESET” - Docasné vynulovani naklonu. Slouzi k nulovani uhlu klonéni, které je platné
pouze pro dany let (po vypnuti pfistroje se vrati plvodni nulovd hodnota). SlouZi napft.
k vynulovani zobrazeného klonéni pfi malych rychlostech dané vysokym uhlem nabéhu.
Neprovadéjte nulovani naklonu v turbulentnim prostredi.

1< Brightness: 80%| 03

300

1024

Obr. 7 — PFD submenu s volbou vynulovdni klonéni prostrednictvim ,,PITCH RESET”

10 JE Avionics"2022
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4.2 Vyskomér a Variometr

Obr. 8 - Vyskomér a variometr

1. Variometr graficky — kladné hodnoty jsou prezentovany modrym pruhem, zdporné hnédym
pruhem. PFi pfekroceni stupnice (nad + / - 5 m/s) je zobrazena bild Sipka smérem nahoru /
dol

2. Variometr Ciselné — jednotky: m/s

3. Vyska QNH graficky — zobrazeni pomoci vertikdlné pohyblivého ciselného pruhu

4. Vyska QNH ciselné — Jednotky: metry / feety — zména se provadi v Nastaveni nebo
v submenu

5. Nastavené QNH — jednotka: hPa

6. Aktualné nastavené jednotky

7. GPS nadmofrska vyska — jednotka: metry

Funkce ovladace:

e otoceni doleva — sniZzeni hodnoty QNH

e otoceni doprava — zvySeni hodnoty QNH
e  kratky stisk — vstup do hlavniho menu

e dlouhy stisk — vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

e Zména jednotek — umozZriuje nastaveni méreni vysky v metrech / feetech. Tato zména je
rovnéz platna pro hodnoty vysky v pfipadé zobrazeni PFD.

JE Avionics®2022 11
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4.3 IAS — Indicated Air Speed - indikovana vzdusna rychlost

Obr. 9—-IAS

1. 1AS &iselné — indikovana vzdusna rychlost Ciselné, jednotky: km/h

2. 1AS graficky — indikovana vzdusna rychlost graficky se zobrazenim barevnych pruht. Mezni
rychlosti se nastavuji v Nastaveni. Pfi pfekroceni maximalni cestovni rychlost Cisla
zeZloutnout, po prekroceni Vne z¢ervenaji

3. GS - tratova rychlost dle GPS

4. TAS —,pravd” vzdusnad rychlost — orientacni pravd vzdudna rychlost, ktera bere v ivahu

aktualni tlak vzduchu. Teplota vzduchu vsak neni brana v Gvahu, uvaZzuje se konstantni
teplota +20 °C.

Funkce ovladace:

e otoceni doleva — zadna funkce

e otoceni doprava — zadna funkce

e  kratky stisk — vstup do hlavniho menu
e dlouhy stisk — vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

e Nastaveni CAS koeficientu — (Calibrated Air Speed) koeficient, kterym je ndsobena namérend
hodnota pro mozZnosti korekce. Vychozi hodnota je 1,0. Pomoci koeficientu CAS je moziné
kompenzovat pripadné chyby zpUsobené aerodynamickym ovliviiovanim pitot-statického
systému vlivem proudéni vzduchu kolem draku/kfidla.

12 JE Avionics"2022
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4.4 Voltmetr

B VOLTAGE

Obr. 10 — Voltmetr

1. Napéti Ciselné — namérené napajeci napéti. Pfi prekroceni zluté/Cervené zdny zméni
¢iselna hodnotu také barvu. V ¢erveném poli Cislice blikaji stfidavé bile a ¢ervené
2. Napéti graficky

Funkce ovladace:

e otoceni doleva — zadna funkce

e otoceni doprava — zadna funkce

e  kratky stisk — vstup do hlavniho menu
e dlouhy stisk —vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

JE Avionics®2022 13
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4.5 G-metr

Obr. 11 — G-metr

1. Hodnota G — aktudlni zrychleni v ptiéné ose

2. Hodnota G graficky — maximalni pozitivni/negativni hodnoty jsou na stupnici zobrazeny
malymi fialovymi trojuhelniky

3. Maximalni G — maximalni hodnota G v daném letu (nuluje se automaticky po novém
zapnuti pfistroje)

4. Minimalni G — minimalni hodnota G v daném letu (nuluje se automaticky po novém
zapnuti pfistroje)

Funkce ovladace:

otoceni doleva — vynulovani maximalnich / minimalnich hodnot

otoceni doprava — zZadna funkce

kratky stisk — vstup do hlavniho menu
dlouhy stisk — vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

14 JE Avionics® 2022
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4.6 Chronometr

UTC
09:32:00 @

Stopwatch

0:00:00 e

Flight time

02402 ©

Obr. 12 — Chronometr

1. €as UTC - daj z GPS (v pfipadé absence GPS signalu jsou zobrazovany nuly)

2. Stopky - ovladani viz popis nize

3. Cas letu —¢as letu se spind automaticky, jakmile dojde k narustu rychlosti IAS 20 km/h nad
Vsl. Pfi zapnuti se nastavi ¢as na 0:00:10 (bere se v potaz ¢as nutny k rozjedu a odpoutani).
Po pfistani se méreni Casu letu pozastavi v pripadé poklesu IAS 20 km/h pod VsO0 (viz obr.
16). Cas se opét spusti po opétovném prekroceni rychlosti IAS o 20 km/h nad Vs1.

Funkce ovladace:

e otoceni doleva — V pfipadé bézicich stopek dojde k pozastaveni stopek. DalSim otoceni doleva
dojde k vynulovani stopek.

e otoceni doprava — Zapnuti/obnoveni stopek

e  kratky stisk — vstup do hlavniho menu

e dlouhy stisk — vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

JE Avionics®2022 15
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4.7 Zatackomér — ,, Turn. Coor.“

Obr. 13 — Zatackomér

1. Hodnota rychlosti zataceni — vnitini ¢arky vyjadruji rychlost zataceni ve vodorovné
roviné 3°/s (2minutova zatacka), vnéjsi ¢arky rychlosti 6°/s (1minutova zatacka)
2. Pricny sklonomér

Funkce enkodéru:

e otoceni doleva — zadna funkce

e otoceni doprava — zadna funkce

e  kratky stisk — vstup do hlavniho menu
e dlouhy stisk — vstup do submenu

Submenu:

e Zména podsvétleni

16 JE Avionics® 2022
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4.8 Nastaveni — ,,Settings”

Obrazovka ,Settings” a jednotlivé polozky jsou detailné popsany v kapitole 5.

Settings 1/2 Settings 2/2

Brightness 80% Speed settings

AHBS leveling Altitude offset

Gyro diag Pdyn offset
About

Obr. 14 — Obrazovka s nastavenim

4.9 Hlavni menu

Jednotlivé polozky v hlavnim menu (obrazovky popsané vyse) se voli kratkym stiskem dané polozky

ALTIMETER

.~} AIRSPEED
B VOLTIMETER
I GMETER

Obr. 15 — Hlavni menu

JE Avionics®2022 17
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5 ,Settings” — nastaveni pristroje

Menu ,,Settings” obsahuje nasledujici polozky:

Brightness — Uroven podsvétleni (od 10 % do 100 %). Nastavena hodnota je ulozena do trvalé
pameéti pristroje.

AHRS Leveling — vyrovnani Ghl natoceni pfistroje do nuly. Vice o procesu vyrovnani viz
kapitola 3. Po vybéru této funkce je nasledné nutné potvrdit provedeni procedury.

Gyro info — diagnosticka obrazovka pro zobrazeni aktudlnich hodnot thlové rychlosti a
zrychleni v osach X, Y a Z a vnitini teploty senzoriky. Navrat do menu ,Settings” se provadi
kratkym stiskem tlacitka.

About — informacni obrazovka zobrazujici verzi software a vyrobni Cislo pristroje. Navrat do
menu ,,Settings” se provadi kratkym stiskem tlacitka.

Speed settings — obrazovka slouzici k nastaveni hodnot dil¢ich rychlosti, urcujicich barevné
oddéleni pfi zobrazeni funkce PFD a IAS. Dana rychlost se vybira pro editaci kratkym stiskem
tlacitka a nasledné edituje otacenim enkodéru. Potvrzeni hodnoty se provadi opétovnym
stisknutim. Na zakladé rychlosti Vs1 je vypocitavana indikace pftiblizeni k padové rychlosti.

A A A F

Vso Vg Ve Vo Ve

Obr. 16 —rrozloZeni pdsu barevného oznaceni rychlosti

VsO: 70kmh
Vfe: 130kmh

Vs1: 130kmh
\Vno: 200kmh

Obr. 17 — Menu ,,Speed settings”
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e Altitude offset — nastaveni korekce vyskoméru
Barometricky vyskomér je kalibrovan pfi vyrobé, nicméné v pribéhu casu se mize stat, Ze se
namérené hodnoty vlivem opotiebeni ¢idla mohou lehce odchylit. Z tohoto divodu je mozné
poZit nastavéni offsetu pro namérenou vysku. Tato korekce je nasledné trvale uloZena
v paméti pristroje a mlze byt kdykoliv zménéna. Zména hodnoty se provadi otacenim
enkodéru, potvrzeni a uloZeni hodnoty jeho stiskem.

R o -

altitude: 403 m

QNH 1018 hPa

Obr. 18 — Korekce vyskoméru

e Pdyn offset — korekce dynamického tlaku
Stejné jako vyse popsany barometr vyskoméru, miize byt nastavena korekce rovnéz pro cidlo
dynamického tlaku. Obrazovka P4y offset zobrazuje aktualné méreny dynamicky tlak a aktudlni
korekci. V klidu by mél byt méreny dynamicky tlak nizsi nez 10 Pa. V takovém pfipadé je
namérena hodnota zobrazena zelené.

Pokud je v klidu (tzn. pfi naprostém bezvétfi, napf. v hangaru) mérena hodnota vyssi
nez + / - 10 Pa je vhodné provést nastaveni offsetu dynamického tlaku. Kontrolu méfeného
dynamického tlaku provadéjte po alespon 10 minutach béhu pfistroje, tedy po prohfati na
provozni teplotu.

Obr. 19 — Korekce dynamického tlaku
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6 Omezeni

Pfi konstrukci a vyrobé pristroje jsme dbali v maximalni mife na spolehlivost a funkcnost. Pred
uvedenim na trh byly pfistroje intenzivné testovany v redlném provozu zkuSenymi uZivateli. Pfes toto
vSechno v3ak neni mozné vyloucit potencidlni vyskyt néjaké zdvady. Nasledujici fadky by Vam méli
popsat, jak v takovém pripadé postupovat.

6.1 Zaruka

Na pfistroj je vyrobcem poskytnuta zaruka po dobu 24 mésicli od data prodeje koncovému zékaznikovi.
Vyrobce zarucuje, Ze po tuto dobu bude produkt pfi béZném pouzivani odpovidat uvedené specifikaci.
Dojde-li k hardwarové zavadé béhem zarucni doby a bude-li reklamace této zavady narokovana ve vyse
popsaném obdobi, vyrobce bude dle svého uvazeni tuto reklamaci fesit jednou z ndsledujicich variant:
(1) Hardware bezplatné opravi, a to bud's pouzZitim novych nebo repasovanych dill, nebo (2) vyméni
produkt za jiny, a to bud novy nebo takovy, ktery je funkéné ekvivalentni plvodnimu produktu, nebo
(3) vrati zakaznikovi kupni cenu produktu. V ptipadé feseni reklamace dle bodu €. 2 nebo 3, musi byt
reklamovany produkt navracen vyrobci a stava se timto jeho majetkem.

6.2 Certifikace

Horizon 57 neni certifikovan jako letecky pfistroj. Z tohoto dlvodu nenese vyrobce Zadnou
zodpovédnost za jakakoliv Skody zplsobené pouzivanim tohoto pfistroje.
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Zarucni List

Na niZe pfistroj se vztahuje zdruka dle bodu 6.1, pocitajici se od data prodeje uvedeného nize.

Model: Horizon 57

Vyrobni ¢islo:

Datum prodeje:

Podpis a
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Poznamky
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